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Einzelteilsbersicht Onderdelenoverzicht Singoli componen

Spare parts list Lista da piezas 6LWLALTc KLYGRLP
Lige des pilces d"tach"es Resumo de pe#a individual i...l...<\W
10 497 31391 32985 7/‘ 36 035
6 X 1x 1x 1x
° 31021 I 31 426 I 35 031, 4 36 323
1x 1x 1x ! 12 x
31023 31436 35 049 36 334
& o = e
2 X 5x 6 X 5x
/ 31031 : 31 668 T 35 061 M 36 443
1x 2 X 1x 1x
" 31032 31 707 8 35 063 36 819
/ 9 &= )
1x 6 X 4 x 4 X
31036 31848 35072 36 913
A5 (%)
ad . =
1x 12 x 1x 6 x
23
‘ 31 058 ' 31915 35073 - 36 914
1x T =
2 X 2 X 4 x
B 31 060 31982 35 112 36 922
& & | N
15 x 73 X 2 X 6 X
9 31061 . 31 983 ‘ 35 113 y 36 952
8 x 6 X 1x 3x
q
31 063 ‘ 32 064 35 409 ‘ 37 157
= . 1x 21 x 3x 2x
‘ 31074 32330 ‘ 35 668 37 237
2 X ‘ ‘
12 x 1x 25 x
T 31082 32854 - 35 697 l 37 468
1x 5x 1x 17 x
31226 32 859 ' 35 945 37 679
.
3X 1x 3 X 11 x
5 31330 32870 ‘ 35 969 ’ 37 783
5x 4 x 8 X 6 X
31336 ‘ 32879 . 35973 - 37 858
22 X 18 x 1x 3x
31 337 ' 32 881 35975 ‘ 37 925
26 X 18 x 2 X 4 x
31390 ' 32882 = 35977 I 37 926
1x 12 x 1x 11 x




Einzelteilebersicht

Spare parts list

Onderdelenoverzicht
Lista da piezas

Liste des pilces d"tach"es Resumo de pe#a individual i...!I...<\W
I 38 216 I 38 246 - 38 546 . 137 096
2x 6 X 4 X 2x |-
38 236 @ 38 416 107 35p 137 12% _—
6 X / 2x 3x 2x 4
38 240 38 428 107 43p 143 289 ]
US <= e - -
7 X 2 X 6 X 2 X -
38 241 38 464 113 858 123 143380 |
<= , 12'3 -
6 X 1x 2x 4 ‘5 ‘ 6 1x c
< 38242 / 38543 135 484 8—-
1x 2x 2x -
Montagetipps Montagetips Consigli per il montaggic

Tips for assembly
Tuyaux pour le montage

Consejos para el montajesUILYb VU XHUWOQL
°Dicas® para montagem[TcU1%0"=

Kabel und Stecker
Plugs and cables
Fiches et des clbles

2x20cm
3x45cm
3x60cm
3x80cm

Stekkers en cables Cavi e connettori
Enchufes en callesl UKG O _YLQLWD
Cabos e conGitqp' 6a+A

S 2xo00m Wy

2 x45cm
3x60cm

—= 2

[ Lo 17/ e ——— /1 0] I
\ % 1x45cm
2x 0 3cm

1x45cm \
x l 1 l 1 l 1 l

Singoli componen
6LWLALTc KLYGRLP

15¢cm

10cm

5cm




Montagetipps Montagetips Consigli per il montaggio
Tips for assembly Consejos para el montajesUILYb VU XHUWQL
Tuyaux pour le montage °Dicas® para montagem[TcU1%0"=
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Sicherheitshinweise Veiligheidsrichtlijnen Informazioni per la sicurezza
Safety Information Indicaciones de seguridaekeesee "#1$908 00000 !' Voot "o (s#(Se !
Consignes de s!curit! Observa"#es sobre seguranaee

B Die Anschlussklemmen d*rfen nicht kurzgeschlossegiij weBiemaansluitklemmen mogen niet worden kortgeslot@ll. | morsetti di allacciamento non devono essere cort@ircuitati.
: Dr+hte nicht in Steckdose einf*hren( ’ Geen draden in de contactdoos steken( ’ Non inserire i ®li nella presa elettrica.
Ladeger+t regelm+0ig auf Sch+den *berpr*fen.Bei €inen |S&dtdestdarédabnatig controleren op schade.Bij schadeGoag diktriapdtosdiimente se il caricabatterie preg@hta dei d
Ladeger+t bis zur vollst+ndigen Reparatur nicht mehr vemienueewgetenikt worden tot het volledig hersteld is.  di danni, il caricabatterie non deve pil essere utilizZ8to ®no a

Il Do not short circuit the connecting terminals( [l Los bornes de conexi$n no pueden ser puestos en .rtolﬁr@mileaeoa jaéidioel itaaeieodening eeaiia.
: Do not insert the wires into an outlet( . No introducir hilos en la toma de corriente( $%&" ()$%e%*e+
Regularly inspect battery charger for damage.If the battefyorhprgeahesrbesgularidad si el cargador presenta da0o% I et &'$| * °/l;‘ ("0$%f"l'% o Yooo(sweel
damaged, it should not be used further until fully repairedoresentar daOos, el cargador no debe volver a ser utlllzaﬁ%ﬁg/i )cyg)e( /fl)% goﬁ[’f‘.f’()‘ DZ )ozlloz 3/?3;_1% .
completamente reparado. (% $,18%3,%2/4.
B !l estinterdit de court-circuiter les bornes de raccordement.

Contr/lez r"gulirement le chargeur en vue d™"ventuffiles @¢'tiemaiiogis de conex'o n'o devem ser curto-CirCUitglos 64QN:€ ce#p"G[:J| ~ i

En cas de d"t"rioration, il est interdit d"utiliser le chafgeuruswa #hteduril &os na tomada( y L =f.ed".i -6a#06a16 Y

“t" int"gralement r"par" ~ Veri®car regularmente se o carregador apresenta dsinos. BAYGAX Q6 AeR&HI SNP3TSD i, +#OGA(-951 &
o carregador n'o dever% ser utilizado enquanto n'o estivéffilefiamdiie e &t$"G-i
consertado.

B Alle Einzelteile, insbesondere bewegliche Teile sind falls notwendig zu warten undiju reSeigecessario, tutti i singoli componenti, soprattutto le parti mobili, si devono gwentualm
[l All components, especially moving parts, should be maintained and cleaned as necessafsnutenzione e pulizia.
Il Toutes les pilces d"tach"es et en particulier les pilces mobiles, sont, si n"cessaire,. entygtenik e RIEOYRIX UHLTTU VUKIOMTbL YWLHZeY Z\UKG O XYQO
Il Alle onderdelen, vooral de bewegende delen, kunnen, indien noodzakelijk, onderfwdezweg__ggfq@i@dqmgden,__ 8.35-h_%7cwl...
Bl Es necesario limpiar y mantener en buen estado todas las diferentes piezas - especialmente las piezas m$viles.
B Caso necess%rio, todas as pe&as individuais, especialmente pe&as m$veis, tem que ser submetidas # manuten&'o

e ser limpadas.
Bl Achtung B Aten&'o

Verletzungsgefahr an Bauteilen mit funktionsbedingten scharfen Kanten und Spitzen( Perigo de ferimentos em pe&as componentes com cantos vivos e pontas obrj@at$rios p
Il Caution Il Attenzione

Be careful not to hurt yourself on components with sharp or pointed edges( Pericolo di lesioni dovute a componenti con spigoli vivi e punte per motivi funZi®nali(
Il Attention B (ZKcYL UXYUWUMTD

Risque de blessure sur les "lements comportant des ar)tes et o pointes vives indispensadbléstal hnfonQ@ivhadntehf GRLP O O TGQUTLATOQO SUMTU VEIWLNG)
B Letop B w2 .

U kunt zich bezeren aan bouwstenen met sherpe randen of punten( )0%.SEi\ Ry0u9gS8, | :€bH" Hal cw!... &~SEIO0U90&f1%& ha ¥
Il Attenzione

Esiste il pericolo di lesione con i pezzi di costruzione che hanno bordi e punte spigolosi necessari per la funzionalita del pezzo(

Alle elektrischen Bauteile 2Motoren, Lampen, ROBO TX Controller3 d*rfen ausschliedlich an Stromversorgungen von ®schertechnik angeschlossen werden.
No electrical components 2motors, lamps, ROBO TX Controller3 are to be connected to any other power supply than that provided by ®schertechnik.

Tous les composants "lectriques 2moteurs, lampes, ROBO TX Controller3 ne doivent )tre branch"s aux alimentations "lectriques uniquement que par la soci"t" Fisch
Alle elektrische componenten 2motoren, lampen, ROBO TX Controller3 mogen uitsluitend op stroomvoorzieningen van ®schertechnik worden aangesloten.

Todos los componentes el"ctricos 2motores, luces, ROBO TX Controller3 deben conectarse a la alimentaci$n de corriente de la t"cnica Fischer exclusivamente.
Todas as pe&as componentes el"tricas 2motores, I4mpadas, ROBO TX Controller3 s$ podem ser exclusivamente conectadas em abastecimentos de corrente da Fi
Tutti i componenti elettrici 2motori, lampadine, ROBO TX Controller3 devono essere collegati esclusivamente ad alimentatori ®schertechnik.

)XL dRLQYWOALXQOL KLYGRO dRLQYWUSUYUWb RGSVUAQO SUMTU VUKQRe~"GYc YURcQU Q OXYUATOQGS dRLQYWUV
&yHDNG.+4I9°GA>Ecw!... 3®(+ 8GAJE  +300 5 9%!6'PI GAA [TQyI+bm64




Robot con braccio

Grijprobot

Greifroboter

Robot manipulador 7UHUY SGTOVZR

Gripper robot
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*« ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) nicht im Baukasten enthalten

*« ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) not included in the modular kit

*« ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) n©est pas contenue dans le kit

*« ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) niet in de bouwdoos opgenomen

*« ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) no est! incluido en el conjunto

*« ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) n"o contido no sistema de constru#"o por blocos
*« ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) non incluso nella scatola di montaggio

*« ROBO TX Controller (Art.INr. BAOKO5) | QUSVRLQY QUTXYWZQYUWG

*« ROBO TX Chtrolle500@95)8°)-QSL...
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Schaltplan Schakelschema Schema elettrico
Circuit diagram Diagrama de circuitos 8\LSG VUKQRe~LTOf
Plan !lectrique Plano el'trico de liga"#0 GA~)e
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* ROBO TX Controller (Art.-Nr.
* ROBO TX Controller (Art.-Nr.
* ROBO TX Controller (Art.-Nr.
* ROBO TX Controller (Art.-Nr.
* ROBO TX Controller (Art.-Nr.
* ROBO TX Controller (Art.-Nr.
* ROBO TX Controller (Art.-Nr.

500 995) nicht im Baukasten enthalten

500 995) not included in the modular kit

500 995) n©est pas contenue dans le kit

500 995) niet in de bouwdoos opgenomen

500 995) no est! incluido en el conjunto

500 995) n"o contido no sistema de constru#"o por blocos
500 995) non incluso nella scatola di montaggio

* ROBO TX Controller (Art.INr. BADKO5) | QUSVRLQY QUTXYWZQYUWG

*ROBO TX Comrcullesoo%w)-QS!...
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Schaltplan Schakelschema Schema elettrico
Circuit diagram Diagrama de circuitos 8\LSG VUKQRe~LTOf
Plan !lectrique Plano el'trico de liga"#0 GA~)e

80 cm lc M2

60 cm




=1 30mm[ =
















( ww 092

= lwwoe [ = ( ww 62T







60 mm







/

* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) nicht im Baukasten enthalten

* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) not included in the modular kit

* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) n©est pas contenue dans le kit

* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) niet in de bouwdoos opgenomen

* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) no est! incluido en el conjunto

* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) n"o contido no sistema de constru#"o por blocos
* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) non incluso nella scatola di montaggio

« ROBO TX Controller (Art.INr. BADKO5) | QUSVRLQY QUTXYWZQYUWG

+ ROBO TX Controlie 600 @95)8°)-QS!....
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Schaltplan Schakelschema Schema elettrico
Circuit diagram Diagrama de circuitos 8\LSG VUKQRe~ALTOf
Plan !lectrique Plano el'trico de liga"#0 GA~)e
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* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) nicht im Baukasten enthalten

* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) not included in the modular kit

* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) n©est pas contenue dans|le kit

* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) niet in de bouwdoos opgenomen

* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) no est! incluido en el conjynto

* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) n"o contido no sistema de|constru#"o por blocos
* ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) non incluso nella scatola di montaggio

* ROBO TX Controller (Art.TNr. BADKO5) | QUSVRLQY QUTXYWZQYUWG

* ROBO TX Controlle 500 @35)&°)-QS!...
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