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Einzelteilibersicht Onderdelenoverzicht Singoli componenti

Spare parts list Lista da piezas MepeueHb aeTtanei
Liste des piéces détachées Resumo de peca individual EHBRE
10497 31391 32 985 36 035
e
bx 1x Tx 7"‘ 1x
° 31021 l 31426 35031 4 36323
1x 1x 1x ! 12x
31023 31436 35049 36334
[ ] ‘ &
2x 5x bx 5x
31031 31668 35061 36 443
W ’
/ Tx 2x Tx M 1x
y 31032 9 31707 35063 ‘ 36819
Tx bx 4x 4x

3
» D@yt

31036 31848 35072 5 36913
12x < bx
‘ 31058 ' 31915 35073 & 36914
I 2x 2x 4x
1% 31060 31982 35112 36922
> oY
‘ 15x 73x 2x bx
3 31061 . 31983 35113 y 3952
8x bx Tx 3x
) 31063 ‘ 32064 35409 ‘ 37157
I 21 x 3x 2x
31078 32330 35 668 37237
N = )
12x 1x 25x
T 31082 32854 35 697 37 468
==
1x 5x 1x 17x
31226 32859 ' 35945 37679
®
3x 1x 3x 11x
&5’ 31330 / 32870 ‘ 35969 ' 37783
5x 4x 8 x bx
’ 31336 ‘ 32879 . 35973 - 37 858
22x 18x 1x 3x
’ 31337 ' 32881 35975 ‘ 37925
26 18x 2x 4x
31390 ' 32 882 = 35977 l 37926
1x 12x 1x 11x
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Spare parts list Lista da piezas MepeueHb aetanei
Liste des piéces détachées Resumo de peca individual FHER
I 38216 I 38 246 i 38 546 . 137096
2x bx 4x 2x
38236 38416 107 355 137125
[
bx 2x Ix 2x
38240 38428 107 436 143 289
‘ o / o
7x 2x bx 2x
38241 38 464 113853 123 143 389
o , 123
bx 1x 2x 4 ‘ 5 ‘ 6 1x
< 38242 / 38543 135 484
Tx 2x 2x
Montagetipps Montagetips Consigli per il montaggio
Tips for assembly Consejos para el montaje CoBeTbl o c6opke
Tuyaux pour le montage "Dicas” para montagem FH AW
Kabel und Stecker Stekkers en cables Cavi & connettori
Plugs and cables Enchufes en cables MpoBoaa v WTekepbl
Fiches ef des cibles Cabos e contatos B840 4 Sk %
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Sicherheitshinweise Veiligheidsrichtlijnen Informazioni per la sicurezza
Safety Information Indicaciones de seguridad YKasaHua no TexHWKe 6e30nacHoCTH
. 7 op 7 ~ —_— =
Consignes de sécurité Observacoes sobre seguranca gogc k=1
B Die Anschlussklemmen dirfen nicht kurzgeschlossen werden. B De aansluitklemmen mogen niet worden korfgeslofen. B ! morsetti di allacciamento non devono essere cortodircuitati.
: Driihte nicht in Steckdose einfishren! - (Geen draden in de contactdoos steken! : Non inserire i fili nella presa elettrica.
Ladegerit regelmiBig auf Schiiden dberprifen.Bei einen Schaden darf das : Laadtoestel regelmatig controleren op schade.Bij schade mag het loadtoestel - Controllare periodicamente se il caricabatterie presenta dei danni.In caso
Ladegert bis zur vollstiindigen Reparatur nicht mehr verwendet werden. niet meer gebruik worden tot het volledig hersteld is. di danni, il caricabatterie non deve pid essere ufilizzato fino alla riparazione.
B Donot short circuit the connecting terminals! I Los bornes de conexion no pueden ser puestos en cortodircuito. [l He sambiaiiTe HAKOPOTKO COBAMHUTENbHBIE KIEMMBI.
- Do notinsert the wires info an outlet! - Nointroducir hilos en la toma de corriente! » HeBcrasnaire B posetky nposopal
Regularly inspect battery charger for damage.If the battery charger has been -~ Comprobar con regularidad si el cargador presenta dafios.En caso de : PerynfipHo NPpoBEpAIiTe 3apAAHOS YCTPORCTBO Ha OTCyTOTBHe
damaged, it should not be used further until fully repaired. presentar dafios, el cargador no debe volver a ser ufilizado hasta que esté MOBPEKAEHWH oy HanvPu MOBPEXACHHIA vCronbsoBars

3apAAHOe YCTPOMCTBO A0 BbINOMHEHWA ero NONHOro PeMOoHTa

completamente reparado. He paspeLuaeTch

B !lestinterdit de court-circuiter les bomes de raccordement.

Contrlez réguliérement le chargeur en vue d'éventuelles détériorations [ Osterminais de conextio ndo devem ser curto-circuitados. B BgRETAFREs.

En cas de détérioration, il est interdit d'utiliser le chargeur jusqu‘a ce qu'il ait - Nunca introduzir fios na fomada! C o BIPNEBABARE !

été intégralement réparé - Verificar regularmente se o carregador apresenta danos.Em caso de dano, © AERERERREERAER. MRAFBVHER
0 carregador ndo deverd ser utilizado enquanto ndo estiver plenamente BETEEEFNIET AUABEA.
consertado.

B NleEinzelteile, insbesondere bewegliche Teile sind falls notwendig zu warten und zu reinigen. I Se necessario, futfi i singoli componenti, soprattutto le parti mobili, si devono eventualmente sotfoporre
I Al components, especially moving parts, should be maintained and cleaned as necessary. manutenzione e pulizic.
I Toutes les pieces détachées et en parficulier les piéces mobiles, sont, si nécessaire, d entretenir et a nettoyer. B Bce perany, 0coGeHHO MoABMKHbIE, TPEBYIOT YXOAa 1 YMCTKA.
I Nle onderdelen, vooral de bewegende delen, kunnen, indien noodzakelijk, onderhouden en gereinigd worden. B SEENRFAEEREDG , RIGEH .
I Esnecesario limpiar y mantener en buen estado todas las diferentes piezos - especialmente las piezas moviles.
B Coso necessdrio, todas s pegas individuais, especialmente pecas moveis, tem que ser submetidas @ manutengio
e ser limpadas.
Bl Aditung Bl Mencio
Verletzungsgefahr an Bauteilen mit funktionsbedingten scharfen Kanten und Spitzen! Perigo de ferimentos em pegas componentes com cantos vivos & pontas obrigafdrios para o funcionamento !
I Coution B Attenzione
Be careful not to hurt yourself on components with sharp or pointed edges! Pericolo di lesioni dovute a componenti con spigoli vivi & punte per motivi funzionali!
I Attenfion Il  Byabre oCTOPOXHEI
Risque de blessure sur les élements comportant des arétes et o pointes vives indispensables au bon fonctionnement! n 06:CTPbIe Kpasi ieTaneii 1 1 HaKOHEUHMKI MOXHO nopesaTbes!
Let op ER
u U kunt zich bezeren aan bouwstenen met sherpe randen of punten! E7EEREM A A SRR R AN I TRSHREGERE |
B Attenzione

Esiste il pericolo di lesione con i pezzi di costruzione che hanno bordi e punte spigolosi necessari per la funzionalita del pezzo!

Alle elektrischen Bauteile (Motoren, Lampen, ROBO TX Controller) diirfen ausschlieBlich an Stromversorgungen von fischertechnik angeschlossen werden.

No electrical components (motors, lamps, ROBO TX Controller) are fo be connected to any other power supply than that provided by fischertechnik.

Tous les composants électriques (moteurs, lampes, ROBO TX Controller) ne doivent étre branchés aux alimentations électriques uniquement que par la société Fischertechnik.

Alle elekirische componenten (motoren, lampen, ROBO TX Controller) mogen uitsluitend op stroomvoorzieningen van fischertechnik worden aangesloten.

Todos los componentes eléctricos (motores, luces, ROBO TX Controller) deben conectarse a la alimentacion de corriente de la técnica Fischer exclusivamente.

Todas as pegas componentes elétricas (motores, lampadas, ROBO TX Controller) so podem ser exclusivamente conectadas em abastecimentos de corrente da Fischertechnik.

Tutti i componenti eletfrici (motori, lampadine, ROBO TX Controller) devono essere collegati esclusivamente ad alimentatori fischertechnik.

Bce anekTpuyeckue geTtanu (3NeKTPOMOTOPbI, MaMMoYKy.) MOXHO NOAKIKYaTE TONBKO K UCTOYHUKaM anekTponutanus ot fischertechnik.

KAV RSEE (R, Bi) SEERART RN RREBRERE




Robot con braccio
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= ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) nicht im Baukasten enthalten

= ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) not included in the modular kit

= ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) n'est pas contenue dans le kit

= ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) niet in de bouwdoos opgenomen

= ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) no estd incluido en el conjunto

= ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) ndo contido no sistema de construcio por blocos

= ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) non incluso nella scatola di montaggio

= ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) He BXOAMT B KOMNAEKT KOHCTPYKTOPa
= ROBO TX Controller (Art.-Nr. 500 995) L& FELA 4
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Schaltplan
Circuit diagram
Plan électrique

Schakelschema
Diagrama de circuitos
Plano elétrico de ligactio

Schema elettrico
Cxema noaknoyeHus
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Hochregal
High bay storage rack
Rayonnage haut

Stellingmagazijn
Almacén elevado
Depésito de prateleira
alta

Magazzino alto
BbICOTHbIN
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Schaltplan
Circuit diagram
Plan électrique

Schakelschema
Diagrama de circuitos
Plano elétrico de ligactio

80 cm

Schema elettrico
Cxema noaknoyeHus
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Pinza orientabile
[MoBOpPOTHbIN 3axBaT
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nstrugdo por blocos

la di montaggio
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Schaltplan
Circuit diagram
Plan électrique

Schakelschema
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3-assige robot Robot a 3 assi

3-Achs-Roboter
3-axis robot

Robot
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non incluso nella scatola di montaggio

not included in the modular kit
‘est pas contenue dans le kit
niet in de bouwdoos opgenomen

nicht im Baukasten enthalten
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Schaltplan
Circuit diagram
Plan électrique

Schakelschema
Diagrama de circuitos
Plano elétrico de ligactio
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